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ECCELLENZE ITALIANE 41170,

Terra di poeti e robot

Successi e buone
idee non mancano.
Ma per fondi
siamo il fanalino

di coda in Europa

DI ROSANNA MAMELI

L’ Italia & un Paese in cui le

universitd sono molto atti-
ve nella ricerca robotica, tanto da
potersi confrontare con gli Usa e
il Giappore. E questo il parere di
Rezia Molfino, responsabile del
PrarLabdell' Universita di Geno-
va, rappresentante dell'ltalia
nell'International federation of
robotics {Ifr) e presidente defla Si-
1i {Societd italiana di robotica in-
dustriale), 'associazione storica
delle industrie del settore che ha
comtinui contatti con tutt gli ate-
nei. «A conferma del mio parere
—ribadisce Molfino ~ ricordo che
sono stati italiani il primorobot di
misura {Dea), il primo di assem-
blaggio {Olivetti), il primo robot-
laser {Prima industrie) e, in tem-
pipiltrecent, altre prime realizza-
zioni mondiali. Per fare un solo
esempio, quelle del gruppo di Al-
berto Rovetta del Politecnico di
Milane». Ossia: il robot Gilberto
acomando vocale nel 198z, latele-
robotica via linea telefonica nel
1992, la telerobotica transatlanti-
ca per telechirurgia su manichi-
no nel 1993, Foperazione telero-
botica chirurgica su paziente
umano, in cellaberazione con i
polichinico milanese,
nel199s.

Quasi tutte le fa-

colth di ingegneria

italiane hanno un

proprio centro di ro-
botica. «Anche i pitt

piceoli di tali centri

riescono a fare lavori

splendidi — afferma

Molfino -. Con fondi

che sonoe in minima parte
nazionali: per la maggior par-

te vengono ottenuti, singolar-
mente o consorziandosi con cen-
tri di aliri Paesi, da enti interna-
zionali, perché I'Ttalia pud com-

petere a livello mondiale sulla
qualiti, mentre non pud farlo sul
piano degli investiment in ricer-
ca {meno dell'1% del pil). Se si
escludelosforzo fatto per'Tstitu-
toitaliano ditecnologia (tit) di Ge-
nova, non ¢’e nulla di paragonabi-
e conifinanziamenti che ricevo-
no, ad esempio, i colleghi tede-
schidal loro ente nazionale».

Cid nonostante, nen sone po-
chiipoli di eccellenza, secondola
presidente di Siri: a Napoli il Pri-
sma Lab dell'Universith Federico
11, diretto da Bruno Siciliano; a Pi-

sa, 1 laboratori Arts e Crim della

Scuola superiore Sant’ Anna, gui-

datida Paolo Darioeilcentro "En-

rico Piaggio” dell’Universita, di-

retto da Antonio Bicchi; a Genova

il Pmarlab, il Ro-

botLab dell'Istituto

automazione

navale del

Consigliona-

' zionale delle

ricerche di-

retioda Gian-

marco Verug-

gio e lunitd di

robotica uma-

noide dell'Tit

diretta da Giu-

lio Sandini; a Ve

rona 'Universitd con il laborato-

rio Altair focalizzato sulla roboti-

ca dedicata alla chirurgia, guidato

da Paolo Fiorini (35 anni di carrie-

ra alla Nasa); a Milano il grappo

di Rovettaea Torinoquello di Gui-
do Belforte al Politecnico.

Le tendenze: «Fare dispositi-

vi sempre pin intelligenti, ma

sempre piti facili dausare, cosic-

ché 'uomo I possa sempre do-

minare — dice Molfino — Un re-

cente soendaggio del Cnr ha mo-

strato che gli adulti sono perples-

si sul ruolo di un robot assisten-

te-domestico e che gli anziani

hanno una reazione emotiva ne-

gativa nei suoi confronti e tenta-

no di esorcizzare la paura orien-
tandosi verso piccoli automi con
autonomia limitata. E vere che
lanuova frontiera @ nella collabo-
razione con gli umani, ma que-
sto non significa produrre sole
robot umanoidi».

Le previsioni di Hr suile ten-
denze indicano anche un ulterio-
re progresso nella tecnologia dei

= ALLA DOMOTICA

sengori e dei sistemi {program-
mazione off-line, sicurezza, coo-
perazionetra pilirobot), nellein-
terfacce uomo-macchina e nelle
operazioni da remoto ¢ in com-
pleta autonomia.

La varieta delle applicazioni &
tale da non lasciare dubbi sulla
fervida immaginazione degli
scienziati. Quelle del gruppe di
Molfino vanno dai robot mebili
per Uispezione e il wrattamento
delle piante in serra, a quelli che
si arrampicano su pareti rocciose
per soccorrere persone indifficol-
tA, al navigatori sottornarini auto-
nomi; partonoe dai sistemi per la
sicurezza degli aerei e lo smina-
mento umanitario per arrivare a
quelli per il microdrenaggio del-
le discariche, il monitoraggio dei
condoth sottomarini e il telerac-
colto degli agrumi. Senza trascu-
rare i robot progettati per la dia-
gnost medica o per la chirurgia,

In quest’ultimo settore sono
impegnati anche Altair, 'Arts
Labeil Prisma Lab. Traicampi
di particolare interesse del pri-
mo sono anche l'esplorazione,
le calamitd, il terrorismo, la cu-
ra degli anziani e del disabili.
Anche V'Arts & particolarmente
impegnato per migliorare la vi-
ta dei disabili, con progetti per
lo sviluppo di protest neurali,
una stazione robotica perlassi-
stenza agh handicappati, un si-
stema integrato per la loro mo-
bilita. 1} Prisma Lab & particolar-
mente focalizzato su rubot che,
essendo dotati di intelligenza
artificiale, sono capac: di pren-
dere decisioni e fare scelte auto-
notne, cosl come il Rebotlab,
che li concepisce perd per am-
bienti estremi. Da Bicchi, inve-
ce, progetti come TPhriends
{Physical human-robot interac-
tion: dependability and safety)
pet la creazione di robot "ami-
ci” della sicurezza sul lavoro,

Unasceltaa parte quella di Bel-
forte: prototipi di mani che, aven-
do palmi cedevoli ed elastici, so-
no utilizzabili per il taglio elarac-
colta di ortaggi e frutta particolar-
mente delicata di medic e piccole
dimensioni, grazie a innovativi
digpositivi pneumatici sensoriz-
zatl e attuatori muscolati flessibi-
li, per evitare il ricorso a prodotti
chimici che agevolino la separa-
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zione dei prodotti. °

«3+ Sciami di
minimacchine
su grande scala

mRisposte positive ai test
sui prototipidisciami di
microrobot del progetto
eurgpeo I-Swarm
{Intelligentsmal world
autonomous robots for
micromanipulation} cui
partecipalaScuola
superioreSant’Annadi
Pisa. Dotati di un pizzico
diintelligenza che lirende
autonomi e capaci di
comunicare e cogperare
coiloro simili comefanno
in natura le formiche, di
cuihanno

le dimensioni (3 mm cubi),
si ottengono
assemblando componenti
miniaturizzati. Pensati
perlasicurezza di

{luoghi a rischio, per
ilmonitoraggio
ambientalee
['esplorazione spaziale,
costituiscono unsistema
adattabile all’ambiente,
auto-organizzatoe
conun conirolio
decentralizzato. inuna
visione di robotdisciame
entrancanche
applicazioni di carattere
biomedico, come, ad
esempio, il trasporto di
farmaci. Se ne prevede la
produzionein quantita
industriali a basso costo.
{r.ma.}

AUTOMOTIVE PSYCARTRAMILANO ELINZ
Volante anti-sonno

P iuttosto ricco d'intelligenza
gilvolanteche previeneilcol-
podisonno, risultate del progetto
europes Psycar, {Car control sy-
stem by psychic-physical parame-
ters), Gomila euro di finanzia-
mento e due soli partner, Politec-
nico di Milano e Universith di
Linz, con la collaborazione perd
di STMicroelectronics e Papporto
culturale del Centrodel sormodel-
la Fondazione Maugeri. I testcon-
dotticon quest ultimo hanno per-
messo di scoprire in una rosa di
23 candidati itre parametriche ri-
velano I'avvicinarsi del colpo di
sormo; temperatura corporea, fre-
quenzae battito cardiaci. Uncom-
puter integrato nel volante legge
senza interruzione i valori di tali
parametricheisensori fanch’essi

inseritinel volante} rilevano atira-
versolemani del guidatore. Varia-
zioni anche modeste fanno scatta-
re un allarme 20 secondi prima
del colpo di sonno. I sisterna, dai
valori conservati in memoria rico-
nosce seil profilo del conducente
& cambiato e adegua di conse-
guenza tuth i parametri al suo
nuovo stato. (r.ma.)

SPAZIOLE METAMORFOSI DI KATI
Nanosensori lunari

ati (Kinetic adaptability

with technical intelligen-
ce}, due milioni di euro finora, &
stato sviluppato dal Politecnico
di Milano in collaborazione con
la Nasa per l'esplorazione det
pianeti. Sidistingue dairobotlu-
nari che 'hanno preceduto per-
ché contiene sensori (di posizio-
ne, contatto, forza, velocith, acce-
lerazione, orientamento) di di-
mensioni nanometriche, mai
usati nello spazio, ed & confor-
me alla nuova filosofia della
Nasa per forma, ricchezza difun-
zionalitd, articolazione a pitt si-
stemi. Robot metamorfico, sce-
glie I'uso delle gambe o quello
delle ruote a seconda del terreno
su cul deve muoversi e, potendo
trasformare meta della gamba
in un braceio, una volta consoli-
datala posizione su quattrodelle

sei gambe, usa le altre due per
manipolare oggetti. A differen-
za dei robot tradizionali, poi, usa
la potenza meccanica ed elettri-
ca non solo per il movimento,
maanche per altre funzioni: rac-
colta dell’ energiasolare, orienta-
mento, manipolazione. B abba-
stanza intelligente da cavarsela
da solo in condizioni di emer-
genza, ma con macrofunzion
conirollate daremoto. (r.ma.)
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NEUROLOGIATACT PER L"AUTISMO

E la diagnosi
la fa il giocattolo

Palline e sonagli
per svelare
i disturbi infantili

S ono arrivati nei centri clinici
per la sperimentazione con
i bambini i glocattoli progettati
perunadiagnosi precoce dell’au-
tismo, finora diagnosticabile so-
lo intorno al tre anni mentre, se-
condo nuove ipotesi, anomalie
nello sviluppo neurometorio so-
no presentifin dai primi mesi di
vita. Rilevarle consentirebbe dia-
gnosi e quindi terapie pili preco-
cl. 1 progetto europeo Tact
{Thought in action) si propone
disviluppare metodi che permet-
tano di ricavare pit informazio-
ni di quante sia oggi possibile,
tramite giocattoli capaci di me-
morizzare i parametri del movi-
mento quando il bambino li usa.
Tali sono pallina e sonaglio pro-

5

gettati e cogtruiti alla Scuola su-
periore Sant’Anna di Pisa, part-
ner tecniologico del progetio. |
sensori tattili, che rilevano come
ilbimbo afferral'oggetio e qual &
laforza della presa, sono sullalo-
rosuperficie esterna. Mentre un
sensore inerziale che raccoglie
informazioni su come il bambi-
no muove loggetto & allinterno,
con la batteria e l'elettronica ne-
cessaria per acquisire i dati, che
vengono Imemorizzati su una
piccola memoria flash. (r.ma.)

MEDICINA DA PISA ARRIVAVECTOR
Endoscopie indolori

embra un insetto I'ultima

capsula del progetto euro-
peo Vector (Versatile endosco-
pic capsule for gastrointestinal
tumor recognition and the-
rapy), minuscolo robot realizza-
to alla Scuola superiore
Sant’AnnadiPisa. Uncilindret-
to coi piedini che, inghiottito, si
muove in modo attivo e indolo-
reall'interno deltratto gastroin-
testinale acquisendo, grazie a
una telecamera e al sistema di
fluminazione incorporato, im-
magini endoscopiche non infe-
riori per qualitd a quelle fornite
dalla dagli endoscopi poco fles-
sibili finora in uso. Cio che au-
menterebbe la partecipazione
ai programmi di screening orga-
nizzati per consentire la diagno-
si precoce dei tumori dell’appa-
rato digerente tramite la colon-

scopia. Programmi finora ben
poco frequentati poiché gli en-
doscopi tradizionali vengono
fatti avanzare con tecniche ma-
nualie di conseguenza condolo-
re e disappunto dei pazienti. Le
nuove capsule Vector, a diffe-
renza delle esistenti, che hanno
dimostrato Ia fattibilith dell’ap-
proccio, saranno controllabili
dall’endoscopista e trasporte-
ranmofarmadi. {r.ma.)
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